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APPLICATION
用途
●For Small Wattage Motors
小容量モータ
●Robots
ロボット

Semi-absolute encoder to output data of 11bit/Single Turn, and 13bit/Multi Turn by turning the input shaft by about 1.9° after power-on.
電源投入後、約1.9°の軸回転で11bit/ 1回転、13bit/多回転を出力するセミアブソリュートエンコーダ

●Small Size ●Serial Data Transmission
小形 シリアルデータ伝送方式
●11bit/1Turn,Multi-Turn,13 bit.
11bit/１回転、多回転13bit.
●Fail-Check Operation
自己診断機能
●Built-in capacitor makes it possible to work

during power failure
停電時でも外付バッテリおよび内蔵コンデン
サで多回転データをバックアップします。
●Dedicated serial signal receiver IC : 

AU5866N1 (Sold separately) is available.
専用シリアル信号受信IC AU5688N1（別売）を取り揃えています。

FEATURES
特長

Encoder mounting surface
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TS5643 N110

SA35Series
Dimension mm寸法 mm

Unless otherwise specified tolerance is ± 0.5mm 指定外公差 ± 0.5mm
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スマートアブソ ®

六角穴付止めねじ（くぼみ先）
M3x3（2本付属）

エンコーダ取付面

軸詳細図
モータ軸推奨寸法

インロー逃げ

電子部品

等分

●DESIGNATE  THE  NAME  OF  FUNCTION  AND  MODEL  NO.  WHEN  ORDERING
御注文の際は形式と機能名をあわせて御指定ください。

SA 35 11/24 bit L P S 5 V

Output phase
出　力　相

P：Pure Binary
純2進

Resolution
分解能

Single turn 11bit
Multi turn 13bit
Total count 24bit

L：Line Driver S：Serial

◎ For special cases, please consult us.
◎特別仕様はご相談ください。

Function name
機能名

Smart
Absolute

Encoder

Size
φ35mm

Voltage
電源電圧
5：+5V

TS5643N110
Model No.
形　式

PATPEND

特許出
願中



SIGNAL
信　号

（ ）Max

FUNCTION
機　　能

COLOR
線　色

M
U

LT
I-

T
U

R
N

A
B

S
O

L
U

T
E

■ SPECIFICATIONS
仕様

■ CIRCUIT AT OUTPUT STAGE (EXAMPLE)
出力段回路（例）

■ SYSTEM CONNECTION
接続例

■ CONNECTION TABLE
接続表

■ DATA OUTPUT SEQUENCE
データ出力タイミング（右図接続例）

●External Battery（VB）recommended:TOSHIBA Lithium Battery ER6V
●Fully absolute data of 11bit shall be output by turning 

the input shaft by about 1.9° after the power supplied.
●外付けバッテリ（VB）推奨品「東芝リチウム電池ER6V」
●本エンコーダは、電源投入後、入力軸を約1.9°回転させることにより、
完全な11bitアブソリュートデータが出力されます。

● Line Driver Output     ラインドライバ出力

Rx

─
Rx

A

─
A

B

─
B

Z

─
Z

Vcc

GND

VB

GND

RST

CASE GND

Shield
シールド

Serial Data
シリアルデータ

Incremental Ach
インクリメ
ンタル信号

A 相
Incremental Bch
インクリメ
ンタル信号

B 相
Incremental Zch
インクリメ
ンタル信号

Z 相

DC＋５V

0V

Battery
バッテリ

0V

Reset
リセット

Case Ground
ケースグランド

Shield
シールド

BRN
茶

BRN/BLK
茶/黒
BLU
青

BLU/BLK
青/黒
GRN
緑

GRN/BLK
緑/黒
YEL
黄

YEL/BLK
黄/黒
RED
赤

WHT/BLK
白/黒
WHT
白

BLK
黒

GRY
灰

GRY/BLK
灰/黒
Shield
シールド
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Electrical Spec. 電気的仕様

Supply Voltage
電 源 電 圧

Consumption Current
消 費 電 流

Serial Data Transfer Cycle
シ リ ア ル 転 送 周 期

Max Response Frequency 
最 大 応 答 周 波 数

Data Code
デ ー タ コ ー ド

Line Driver
ラ イ ン ド ラ イ バ

Output Phase
出 力 相

Pure Binary Code 純２進コード

DC + 5V ± 5%

150mA 通常動作時
Battery Operation
バッテリ動作時 ：100µA  Max

84µs

Absolute Signal
アブソリュート
Incremental Signal
インクリメンタル

170kHz

170kHz

Manchester code
同期式マンチェスタ符号

26C31

Source Current
ソース電流　　　20mA Max
Sink Current
シンク電流　　　20mA MaxO

ut
pu

t F
or

m

出
力
形
態

Mechanical Spec. 機械的仕様

Absolute Signal
アブソリュート信号

11bit/turn and 13bit/8,192 turns（total 24bit）
11bit（1回転）, 13bit（8,192回転）合計24bit

Incremental Signal
インクリメンタル信号

2,048C/T, 2-Phase output 1C/T, Zch.
2,048C/T, 2相出力, 1C/T, Z相出力R

es
o

lu
tio

n

分

解

能

Starting Torque 
起 動 ト ル ク

Moment of Inertia 
慣 性 能 率

5.9x10 – 3 N · m
Max（60gf · cm）

1.0x10 – 6 kg · m2

Typ（10g ·cm2）

5,000min – 1

（5,000rpm）
Mechanical Spec.
機械的仕様

–10～+ 85°C

–20～+ 90°C

Not Enclosed
開放構造

98m/s2（10G）（5 – 2,000Hz）for 2hours
98m/s2（10G）（5 – 2,000Hz）各軸2時間

1,960m/s2（200G）11msec, 3times
1,960m/s2（200G）11msec, 各方向3回

0.3kg Max
Without Cable
（ケーブル含まない）

0.05mm TIR Max

0.2mm Max

0.1° Max

Maximum Rotating Speed
最 大 回 転 速 度

Mounting Tolerances
入 力 軸 の 許 容 位 置 ズ レ

Operating Temp. Range 
動 作 温 度 範 囲

Storage Temp. Range 
保 存 温 度 範 囲

Protective Construction 
保 護 構 造

Vibration 
振 動

Shock 
衝 撃

Mass
質 量

 RX

TS5643N110

 RX

20

21

210

211

214

S
ingle T

urn D
ata

M
ultiturn D

ata

215

223

S
tatus F

lag
M

ultiturn D
ata

Frame Address

Clock

8MHz

AU5688N1
61
57

13
3
6

63
1

62
26

24
36
38
46
56

Vss

RST
RX

A0
A1

CS
SEL1
SEL2

CLK
IA1

EOS

CRS

EOP

CRC

51

25

48

50

47
45
44
43
42
41
40
39
37
34
33
31
30
25
28
27

21
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D0
D1
D2
D3
D4
D5
D6
D7
D8
D9
D10
D11
D12
D13
D14
D15

Chip-select input

Data select input

Mode select input

+5V

26LS32            

(LSB)

(MSB)

VDD

Frame Reception completed

Carrier Sensing Signal

Parallel Signal Renewed

CRC Error
CRC

1st Half Frame 2nd Half Frame

Vcc+5V

Serial
Signal

DATA

EOP

D15

1st Half
Frame

2nd Half
Frame

1st Half
Frame

Frame Address
TS5643

Encoder

26C31 26LS32

Twisted Pair Shield Cable.

AU5688N1

    Transmission distance 50m Max※
※伝送距離50m以下

ツイストペアシールド
ケーブル

相当

前半フレーム

（フレームアドレス）

前半フレーム後半フレーム

シリアル信号

出力制御入力

出力データ切換入力

モード切換入力

相当品

フレーム受信完了出力

キャリアセンス信号

パラレル出力更新信号

エラー出力

前半フレーム　後半フレーム

フレーム
アドレス

１
回
転
内
ア
ブ
ソ
デ
ー
タ

多
回
転
デ
ー
タ

多
回
転
デ
ー
タ
　
　
ス
テ
ー
タ
ス
フ
ラ
グ

茶

茶／黒

相当

Radial Play
ラジアル遊び
Axial End Play
軸方向ガタ
Shaft Inclination
軸倒れ

※Use transmission cable after verifying effects of impedance characteristics, etc.
※伝送ケーブルは、インピーダンス特性等の影響をご確認の上、使用してください。




